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Avutonics MEDIDOR PARA PANEL
SERIE MT4Y
-\

Muchas gracias por elegir los productos Autonics
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto

[w]Precauciones de Seguridad

X Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.

X A El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en las que pueden ocurrir peligros.

(m]Especificaciones

Serie

MT4Y

Alimentacién

100-240VCA~ 50/60Hz

Rango de voltaje disponible

90 a 110%

Consumo de

5VA

Método del display

Display LED de 7 Segmentos (rojo) (Altura del caracter: 14.2mm)

m]Funcion de retardo del ciclo de muestreo [PA 2: di 5t]

En algunas aplicaciones la entrada de medicion puede fluctuar lo que a su vez causa fluctuacion en el display. Al
dJustar la funcion de retardo del ciclo de muestreo en di 5t del parametro 2, el operador puede ajustar el tiempo

lel display dentro de un rango de 0.1 a 5 seg. Por ejemplo, si el operador a]ust.a el tiempo del ciclo de muestreo
a4.0 seg., el valor que se mostrara sera el valor de entrada promedio sobre 4 seg. e incluso mostrara cualquier
cambio, en este caso cada 4 seg.

(m] Parametro

Precision del display

+ 23°C+5°C - Tipo CC: F.S. +0.1% rdg * 2 digitos / Tipo CA: F.S. +0.3% rdgt+ 3 digitos

Tipo CAICC F.S +0.3% rdg + max. solo 3 digitos para terminal 5A.

+-10°C a 50°C - CA/CC: F.S.+0.5% rdg + 3 digitos

Esp. de entrada

Voltaje CC/Corriente, Voltaje CA/Corriente, Frecuencia CA

Max. entrada disponible

110% F.S. para cada rango de entrada de medicion

Método de conversion AD

Sobre muestreo practico usando aproximacion sucesiva de ADC

Ciclo de muestreo

Tipo CC: 50ms, Tipo CA: 16.6ms

Rango méax. de indicacion

1999 a 9999 (4 digitos)

Salida de preajuste

-Salida a relé - Capacidad de contacto: 250VCA~ 3A, 30VCC== 3A/Composicion de contacto: N.O (1a)
-Salida NPN/PNP a colector abierto- 12-24VCC=+2VCC= 50mA Max. (Resistencia de carga)

Salida alterna
(Salida de transmision)

*Salida de comunicacién RS485 - Ratio de baudios: 1200/2400/4800/9600, Método de comunicacion:

2 hilos half duplex, Método sincrono: método asincrono,

*Salida Serial/BCD- Sallda NPN a colector abierto, 12-24VCC= Méax. 50mA (carga resistiva)
ones (max. resistencia de carga 6000Q), tiempo de respuesta: Max. 450ms

- Salida 4-20mACC- 6n: 1

Protocolo: Modbus

de ai

Por encima de 100MQ (a 500VCC= meggers) entre la terminal externo y el cuerpo

Rigidez dieléctrica

2,000VCA~ por 1minuto entre las terminales y el

cuerpo

Inmunidad al ruido

Ruido de onda cuadrada de +2kV (ancho de pulso: 1ps) por simulador de ruido

A Advertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.
A Precaucion El dispositivo puede dafiarse o puede causar una lesién si no se siguen las instrucciones.

[ A Advertencia

1. En caso de usar con maquinaria (nuclear, equipo médico, vehiculos, trenes, aviones, aparatos de
combustion, de diversion o dispositivos de seguridad, etc.) es necesario instalar equipos libres de
fallas o si lo requiere contactenos.

Si no, puede causar dafios serios, fuego o pérdida de propiedad.

2. No use esta unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/ gas corrosivo, humedad, luz directa
del sol, calor radiante, vibracién, impacto o en donde haya salinidad presente.
Puede causar una explosién o un incendio.

3. Esta unidad se debe de instalar en un dispositivo antes de usarse.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

Vibracién Mecanica | Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 2 horas, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcién | Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 10 min. en cada una de las direcciones X, Y, Z
Choque Mecanico | 100m/s? (aprox. 10G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcién | 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Ciclo de [Mecanico |Min. 20,000,000 operaciones
Vldrggel Mal funcién | Min. 100,000 operaciones (Corriente de carga de 250VCA~ 3A)
;;nl;ipeenrtaetura -10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C
Ambiente
Humedad |35, g5%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH
ambiente

Tipo de aislamiento

Doble aislamiento o aislamiento reforzado

(La marca: [0], rigidez dieléctrica entre la entrada de medicion y la alimentacion: 1kV)

Certificacion

€ N

4. No conecte, repare o inspeccione la unidad mientras este conctada a una fuente de
Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

5. Revise las '‘Conexiones' antes de cablear.
Puede causar un incendio.

6. No desarme o modifique la unidad.
Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

Peso *1

Aprox. 213.5g (aprox. 134g)

X 1: El peso es con el embalaje y el peso en paréntesis es solo el peso de la unidad.
X La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacién.

Parametro | Display Funcién Nota
+ n-t i Tipo de entrada Seleccion de RMS/AVG en CA | Solo se encuentra disponible en CA.
I n-r i Rango de entrada Seleccion del rango de entrada | —
di 5P : Display Seleccion del tipo de display | Rango de ajuste: St nd, SCAL, FrET
5ktnd : Estandar Rango de escala estandar Display del valor max. del display de 5t nd
FrEq { Frecuencia Display de uencia Solo se encuentra ible en CA
SCAL iEscala Rango de escala Solo se muestran en 5CAL
PRI H-5C i Alta escala Ajuste del valor méx. del rango del display| - o
(Partmeto )|, "6 ¢ Baja escala Ajuste delvaor min, del rango del display | 12 € valor méx/min. del display (-1999 a 9999).
dot | Punto Ajuste de la posicion del punto decimal |Solo se muestraen5CAL /F - E9 y ajusta la posicion.
, Polarizacion de Corrige el valor limite-alto del valor |5t nd/SCAL : Rango de correccion: 0.100 a 5.000
! nbH : entrada maxima del display FrE9: Rango de correccién: 0.100 a 9.999
i nbL mz‘dz:g'gj'; de S d‘!e el valor limite-bajo del valor | Rango de ajuste: -99 a +99
1 nbE | Exponente de valor de gjuste Ausede indice el display del modo de frec. | Rango de ajuste: 102 107, 10°, 10
outt :Tipo de salida Ajuste del modc p. de salida Rango de ajuste: of F, L5k, HSE, LHSE, HHSE, LLSE, LdSE
HYS | Histéresis Ajuste del valor de histéresis Rango de ajuste: 1a10% F.S.
SeA | LomPOde o inicio| Auste del tiempo de Rango de ajuste: 0.0 a 99.9seg
PEFE i Tiempo pico %ﬁigﬂ giﬂz%?;‘ga(:zgara o Rango de ajuste: 00seg a 30seg
di 5t | Tiempo del display | Ajuste del tiempo de muestreo (seg.)| 0.1 a 5.0 seg (Variable por 0.1 seg)
Ero ! Tecl Activar la funcion cero desde el no: no se implementa el ajuste de la funcién cero
=tro | leclacero panel frontal con la tecla de ajuste | 4 5: se implementa el ajuste de Ia funcion cero
Haold: Use la terminal externa como terminal Hold
PRZ Eul n i Entrada de evento  |Ajuste de terminal extera (12, 13) | €~ o Use la terminal externa como terminal de
(Parametro 2) _ _ adjuste del punto cero
F5-H | Alta escala completa :‘l‘ﬁ“:oe,‘g’“sg}ﬁge Salidadelvalor |y rango de ajuste: Min. 10% F.S.
F5-t ?:&?:g'a Ajuste ol punto o salida del valor | g rango de ajuste: Méx. F5-H 10%
Adr5 i Direccién Ajuste de direccion de icacion | Rango de ajuste: 01 a 99
bP5 | Bit por segundo Ajuste de ratio de baudio (bps) Rango de ajuste: 1200, 2400, 4800, 9600
Prt4 : Bit de paridad Ajuste de bit de paridad Rango de ajuste: non€, EuEn, odd
StP { Bit de paro Ajuste de bit de paro Rango de ajuste: |, 2
~54t : Tiempo en espera de respuesta | Ajuste de tiempo en espera de respuesta | Rango de ajuste: 5 a 99
Lol | Blogueo Ajuste de funcién de blogueo | Rango de ajuste:oFF, Lol |, Lol2, Lol
HSEE i Ajuste alto Ajuste del valor de ajuste alto | El rango de ajuste se puede ajustar dentro del
PAO LSEE i Ajuste bajo Ajuste del valor de ajuste bajo |rango del display de S5t nd/5CAL
(Parametro0) | HPEE : Pico alto Max. valor por monitoreo de datos | Inicializa el valor de los datos monitoreados
LPEL :Pico bajo Min. valor por monitoreo de datos | presionando las teclas « ™M A

(w] Entrada de medicion [PA1:: -]

T
250mVCC=/50mVCC= 5fr=A/2mA*'
BVCC=AVC source A A Ssomaszomag SOURCE A
50VCC=10VCC= 100-240VCA~ A 500mA200mA —¢ 100-240VCA~
——— 500VCC=100VCC=- 50/60Hz 5VA 50/60Hz 5VA
“MT4Y-AV-4 ' ‘MT4Y-AA-4 <!
I , | , |
2/CA~1VCA~- [ 100mA/50mA-¢
20VCA~/10\ICAN SOURCE A\ A “SomARsOmA4 SOURCE A
11[7VCA~/5(]VCA~ 100-240VCA~ A 1A ¢  100-240VCA~
12 500vcA~250\CA~- 50/60Hz 5VA 50/60Hz 5VA
%1: [] es por opcion.

<Opcional>

+Salida a relé [0] +Salida NPN a colector abierto [1]

FiE T

HOLD/CERO
OM

o o
HOLD/CERO
COM

+Salida PNP a colector abierto [2]

Addg

Relé+Salida de transmision (4-20mACC) [3]

HOLDIZERO 420mACC ouTt HOLDZERO
Méx carga 6000
*Relé+Salida de comunicacion RS485 [4] +Salida dinamica BCD [5]
HOLD/ZERO

RS485 HOLD/ZERO

?@? @?

io R trada d Impedanci ) )
| A Precaucion I Tipo mi';?goynen rada de drgp;t?:g;a Rango del display [St.nd] |Rango del display de prescala [SCAL]
1. Cuando conecte la entrada de medicion/alimentacion y la salida a relevador, use un cable de calibre 0-500V [500u] 4.33MQ 0.0 a 500.0 (fijo) -
24AWG (0.20mm2) a 15AWG (1.65mm?) en un bloque de terminales debera usar un perno de rosca 0-100V [1005] 4.33MQ 0.0 a 100.0 (fijo) dot |Rango del display
apretandolo con fuerza de entre 0.98 a 0.90N.m. ' - Yoy R
Puede provocar mal funcionamiento o fuego por falso contacto. 0-50v [SHD”] 233.3%8 0.00 a 50.00 (fﬂ°> 0]-1996 29999
2. Por favor tome en cuenta los rangos especificados. Voltaje 0-10v [10u] 33.48 0.00 a 10.00 (f'JO_) 00]-199.9 a 999.9
Puede causar un incendio o dafios en el producto. 0-5v [5u] 43.48kQ 0.000 a 5.000 (fijo) P
A . i - cc n 000 |-19.99 a 99.99
3. Use un trapo seco para limpiar la unidad, no use agua ni disolventes organicos. 0-1v [1u] 43.48kQ 0.000 a 1.000 (fijo) —
Puede causar un incendio o un choque eléctrico. 0-250mV [025u] 2.28kQ 0.0 a 250.0(fijo) 0000 (-1.999 a 9.999
4. Mantenga el equipo alejado de virutas de metal, polvo y residuos de cable que puedan fluir dentro de la unidad. 0-50mV [50Au]  [2.28kQ 0.00 a 50.00(fijo) (EI rango de muestreo cambia
Puede causar un incendio o dafios en el produclo 0-5A [5A] 0.02Q 0.000 a 5.000 (fijo) de acuerdo a la posicion del punto
0-2A [2R] 0.020 0.000 a 2.000 (fijo) i
Eldentnfncacwn del panel frontal m Corte del panel o500mA T[asA] o220 00 a 5000 (fjo) ) 000
1. HI: Indicacién de salida High de pre-ajuste Min. 91 Ampere |0-200mA [62R] 0.22Q 0.0 a 200.0 (fijo) ; )
2. GO: Indicacion GO de salida del pre-ajuste < cc 0-50mA [50AA]  [2.220 0.00 a 50.00 (fijo) % Conecte a las terminales de entrada
3. LLO: Indicacion de salida LOW del pre-ajuste [ ] ¢3 1 508 4-20mA [4-20 2220 4.00 a 20.00 (fijo) cuyo 30% a 100% del rango de entrada
Tecla de Modo 51 | o0 0-5mA [5AA] 22.22Q 0.000 a 5.000(fijo) incluya el valor méx. del rango de
[ Tedia de control Min. 40 . 0-2mA [27A] 22.22Q 0.000 a_2.000(fijo) entrada a medir. N
6. Etiqueta de la entrada LEE — 0-500V [500u] 5.01MQ 0.0 a 500.0 (fijo) Clzndo s\ :a!or(jd(‘eszr;}rzd? maxwgo
indicacié i i i idad: -250V [250u 5.01MQ 0.0 a 250.0(fijo) esta por debajo del 0% del rango de
X No hay indicacién de salidas 1, 2, 3 en el tipo Indicador. (Unidad: mm) 0 x termi i
0-110V 0P 111MQ 0.0 a 440.0 (fijo erminal de entrada, la precision del
c H Voltaj 0-50V Snu 1 FREIYS) 0 Ooaa 50 Oé :--) display se degrada. Cuando el valor
= Conexiones oS 150y C - -00(fjo) de entrada max. es superior al 100%
5 . - e : " CA 0-20V [20u] 200.92kQ 0.00 a 20.00(fijo) - €5 SUp! o
X Use terminales del tamafio que se especifica a continuacion. - puede provocar dafios en el terminal
X Use el cable conductor de cobre con la clase de temperatura 60 0-10v [10w] 20092kQ  |0.00 a 10.00 (fijo) de entrada.
- . 02V [2u] 20.92kQ 0.000 a 2.000 (fijo) -
a b 0-1V [iu] 20.92kQ 0.000 a 1.000(fijo) XEn el caso de 0 a 110V [110P] del
ja b Min Max. 0-5A [5A] 0.02Q 0.000 a 5.000(fijo) rango de voltaje CAy util\z_ando
3 5r{1m 7 Orr;m 0-2.5A [25A] 0.02Q 0.000 to 2.500 (fijo) P.T (transformador potencial) para
<Ahorquillado> ) ) Ampere 0-1A [/A] 0.10Q 0.000 a 1.000 (fijo) 440V / 110VCA~, si se ingresa
<Input> c Ap 0-500mA __ [[05A] 0.20Q 0.0 a 500.0 (fijo) 110V, y la unidad muestra 440V
MT4Y-DV-4 ' MT4Y-DA-4 ' 0-250mA _ |[025A]  |0.20Q 0.0 a 250.0(fijo) aulorr;at)\::ar_r:jente IPOV esca'?
0-100mA [C.1A] 1.020 0.0 a 100.0(fijo) preestablecida valor para el
E E E E E 0-50mA __|[50AA] |1.02Q 0.00a 50.00(fijo) usuario P.T conveniente.

XCuando "HHHH" 0 "LLL

L " parpadean con cierta entrada de medicion, desconecte la alimentacion y revise los cables.

(m] Ajuste de parametros (mParametro 0

m. X Presione la tecla[MODE en el modo

st Plesione la ><sUN_ parei e{nr?r al grupo F:;AO
resione Ia X Presione la tecla r 3 se

‘Ec‘a en el modo RUN, mog?mré [Pgﬂ 1.

% Presione la tecla [MODE] por 5 seg.
en el modo RUN, mostrara PHE]Y
despues PA ). Cuando presione la

la[MODE] continuamente, deja de
mostrarse en[PAg]

Para avanzar entre los modos de
parametros se debera de liberar la
tecla modo cuando se muestre [PA {]
o[pAzl.

XPresione le tecla - por 3 seg. en cualquier grupo de
parametros, y regresara al modo RUN.

X Si no presiona alguna tecla por 60 seg. en cada parametro,
regresara al modo RUN.

X Después de regresar al modo RUN, presione la tecla dentro
de 2 seg., regresara al parametro anterior. (Vea las siguientes
descripciones de cada grupo de parametros.)

%No se puede entrar en el grupo PA 0 cuando el modo de salida de
preajuste del grupo [ PR 2] esta apagado.

Presione|

Ajuste del valor de limite alto.

(No se muestra cuando el valor del
modo ot/t.kde PAC esta apagado)

% Cambie el valor con las tedlas [KI M A
Ajuste del valor de limite baHo

(No se muestra cuando el valor del
modo oyt de PAC esta apagado)
 Cambie el valor conlas teclas (K| A
Muestra el valor de monitoreo de alto-
imite (High peak) en el modo RUN.

Se inicializa presionando cualquiera de
las teclas A

Muestra el valor de monitoreo de bajo-

Presione la tecla
2seg.

[Presione la

hecta

CE i Con pesklen ol oo RUN: B
teclas

X Si el tiempo de retardo en monitoreo PEEL y el

grupo de parametros 2 se ajustan como "00 5", HPEE

y LPEE no se muestran.

(m] Funcion de inicializacion

Esta funcion es para inicializar los parametros como de fabrica.

Presione las teclas [KH+M+A por 5 seg.

alimentacion.

(w] Funcién de compensacion
de inico de tiempo [PA2:5:At]

Esta funcion de tiempo limita la operacion de
una salida hasta que que la entrada de medicion
(sobrevoltaje o irrupcion de corriente) este estable
en el momento de encendido. Todas las salidas
estan apagadas durante el ajuste del tiempo
de compensacion después de suministrar la

Rango de ajuste: 00.0 a 99.9 (Unidad: seg.)
De fébrica: 00.0

(] Funcion escala de salida de
corriente (4-20mACC)

[PA2: F5-H/

Establece la salida de corriente para el valor del display en la
salida de corriente 4-20mACC. Establece el valor del display
paradmAenF5-L y20mAenF5-H yelrango entre F5-H
yF5-L debe serdel 10% de F.S. (Cuando se establece en

menos del 10% de F.S.,

automaticamente.) El valor del display preestablecido se fija

FS-t
L] entrada CA.

[m] Funcion de medicion de
frecuencia CA[PA1:d! 5P]

Mide la frecuencia de la sefial de entrada cuando es
El rango de medicion es de 0.1-9999Hz, y cambia de

acuerdo a la posicion del punto decimal.
Vea la tabla de abajo.

También se puede ajustar el limite alto del gradiente
> . n los modos [PA 1:INbH] y [PA 1: INbE]. Para medir
cambié en mas del 10% de F.S. correctamente debera sumln strarse una senal de

entrada por arriba del 10% F.S. del rango de medicion.
(MRango de medicién

(w] Grupo de parametros 1

<Tabla de entrada de medicién por modelo>

. , Modelo | Rango para entrada de medicion
Presione el boton MODE por 38€9. - \T4Y-DV (500, <> 100y~ 500 10u= 5= 025, 507 500
MTA4Y-DA |5 2> 05A < 02A<> 503A < - 20> 5aA< 2= 5
Seleccione la especificacion de MT4Y-AV |500u<250u< 1 10P(X)<>50u<20u< iDu<2u< lu<500u
e(‘/"ad; de medicion. el MT4Y-AA [5A < 25R <> 1A= 05A < 025A <0 IA< 50aA< 5A
e omsar, 12"9° 5 11 0P es la especificacion estndar de 440V/110VCA~ P,

Seleccione el método de muestreo para la entrada de medicion.
Rango de ajuste: 5tnd, SCAL, FrEQ.

- Ver "m] Especificacion del rango y entrada de medicion". (El modo F - £ 9 solo se encuentra
disponible en CA)

- Seleccione el método de medicién cuando sea entrada CA. Rango de ajuste: -5, AUG

Cuandod! 5P es Stnd

[5End]

Cuando di 5P es 5CAL
Seleccione la posicién
del punto decimal:

Cuandod! 5P esFrEq

Ajuste el rango de medicion de

Muestra el valor
frecuencia

max.como la
especificacion (moDE| 0, 0.3, 000, 0000 (Ver 8] Funcion de medicion de
estandar. - Ajuste el valor méx. a frecuencia CA".)

Este valor es fijo. visualizar a través de la
entrada de medicion
Ajusie el valor max. a visualizar
través de la entrada de
medicion min.

Corrige el gradiente del

; + Corrige el gradiente del valor a

gggl:yaggra fal ;ﬁ{?ardge%ax I 1 visualizar para la entrada max
Rango de ajus t ¢ Rango de ajuste: 7. /00 a 3.999
0.100a500
orrige la desvlac\on del !
3 L\mltleg bajo dlel valorddel F\J:r?é% dg ba;‘:‘ste
lay para la entrada min - z |
-R’I:ﬁgggeajustg 'gﬂ mIEI 10-¢, 10-1, 10- 0, 101
(m]Grupo de parametros 2 (w] Cambio del valor de
ajuste de parametros

1. Avance al parametro a cambiar
presionando continuamente la tecla
en el modo RUN y soltando la
tecla en el parametro.

(Ver "m] Ajuste de parametros")

el modo de de la salida
Rango de ajuste: of F, L5k, HSE, LHSt HHSE,LLSE, LdSE, of F
Ver " Modo de salida de’ preajus e,
XSolo en los modelos MT4Y-00-43 y MT4Y-0-44, se
mostraréa oFF, L5k .
El rango esta dentro del 10% del rango max. de muestreo
Pero, si el modo oLt estd en oFF este parametro no se

2. Cuando presione la tecla en cada
parametro, se muestra el modo inicial

en una salida de 4 mA por debajo de F5-L y 20mA en osicion dal
mayor deF 5 -H. onto decimal 0000 [0.00 {0.0 0
Salida to.e - Rango de 0.100a [0.10a [04a |1
20mA : medicion 9.999Hz |99.99Hz |999.9Hz |a9999Hz
: Precision de la medicion de frecuencia: Debajo de 1kHz,
Min. rango : F.S. £0.1rdg +2digitos. De 1kHz a 10kHz, F.S. +0.3rdg +2digitos
AmA de ajusf @/ nbH: 0.100 a 9.999
10% F.S. [Ajuste de gradiente de\ valor alto]
‘—’ » Valor del @i nbEi10%, 107, 10° 10"
F5-t F5-H display [Ajuste del indice de | nbH]

+Salida serial de baja velocidad [6]
HOLDZERO

diwdiy

CLOCK DATA LATCH POL COM

Satg

(w] Grafica de tiempo para salida BCD y salida serial

©salida BCD (Légica negativa) ©salida serial de baja velocidad (Légica negativa)
fa tw t

(m] Funcion de correccion
[PA1:; nbH/

Esta funcion es para corregir el error del valor del display de la

entrada de medicion.

1 nb 1499 [Adjuste de desviacion del valor bajo]

! nb.H:5.000 a0.100 [Co

Valor del display= (Valor medido x { nb.H)+ 1 nb L
Cuando el rango de medicion es de 0 a 500V, y el rango de display
de 0a500.0. Si se ajusta ".2 " a la entrada 0V, -12 como el

valorde ! nb.L para mostrar

El valor del display a la entrada de 500V varia ajustando el offset

bl

rregir gradiente (%) del valor alto]

(@] Funcion de ajuste cero

Ajusta el valor del display como cero cuando se suministra
una entrada min. en las terminales de entrada de medicion,
se puede corregir de 3 maneras como se ve abajo.

El valor de desviacién se corrige normalmente
con la terminal externa Hold/Zero se puede salvar
automaticamente en el modo/ nb.L de PA1.

Operacion de

Introducir el valor

Boton frontal

Introducir sefial
externa

"0.0" ajustando el offset del valor bajo.

En corto circuito

del parametro.
(Ver la descripcion de cada
parédmetro.)

Ajuste del tiempo de compensacion de arranque

Rango de ajuste: 0.0 a 99.9 seg.

3. Cuando presione alguna de las teclas
,&, A en el modo de display, se

g Rango de ajuste 00 a 30seg. mostrara el valor de ajuste guardado

Ajusle el ciclo de muestreo en mdltiplos de 0.1seg. Valor do El valor de
ste

Rango de ajuste: 0.1 a 5.0seg. sjuste guardado
Seleccione la funcion cero en el panel frontal. -~ parpadear cada
Cuando las teclas [K+A se presionan por 3 seg.aparece Presione 0.5seg.

JE25.este valor se tomara como cero y el valor de desviacion uno
se salvara automaticamente en el modo / nb.L .
ooe] ¥ " i - 4. Cambie el valor de ajuste con la tecla
Seleccione la entrada con las terminales 12, 13 6 funcion Ao cuando parpadeé el valor de
ero mediante una senal externa. ajuste

L d: Valor de muestreo de retencion, P

o Funcion cero usando la terminal hold. Ej) Cambie la entrada de medicion CA
Ajuste el valor de limite bajo para la salida de corriente 20mACC. de 250V a 125V.

¥Cuando se cambien el rango de entrada y el modo de valor de
pre escala, los valores de ajuste de F5-H, F5-Lcambian
al valor max. y min. del rango de

Valor de

en(rada
Ajuste el valor de limite bajo para la salida de corriente 4mACC.

Ajuste la direccion para la salida RS485.
Rango de ajuste: 01 a 99

velocidad en baudios de salida de comunicacién

5. Cuando confirme el valor de ajuste
con la tecla MODE], el valor de ajuste
cambiado parpadeara dos veces y
entrara en el siguiente ajuste.

Seleccnone el bit de paridad para la comunicacion RS485.

Rango de ajuste: non€, EuEn, odd 6. Regresara al modo RUN presionando

Seleccione bit de paridad de comunicacion RS485. la tecla por 3 seg.

Rango de ajuste: !, &

Ajuste de i di ta d 6n RS485. H
R'J::gz dee ;rslt); 5eargzpuesa le comunicacion El Manual de_ USL_I?I'IO
para comunicacion

Visite nuestro sitio web (www.
autonics.com) para descargar el
manual de usuario para comunicacion
de la Serie MT.

Ajuste la funcién de bloqueo de teclas y seleccione entre 4
tipos. Rango de ajuste: of F, Lol I,Lol2,Lol3, of F
[aFF|Deshabiltar el bloqueo [t oC 2 [Bloquear gpo. 1,2
|LaC 1 |Bloquear grupo. 1|t oL 3 [Bloquear gpo. 0,1, 2

Parpadea cuando la entrada de medicién excede el min. valor permitido (-10%)

lllumina cuando la entrada muestreo excede el valor de ajuste H-5C

lllumina cuando la entrada de muestreo excede el valor de ajuste L -5C

lllumina cuando la frecuencia de entrada excede el valor de muestreo méax. del rango de medicion
Parpadea cuando se excede del rango del ajuste de cero (+99)

>'<EI error se cancela automaticamente si se entra al rango de muestreo y medicién.
¢"LLLL"se muestra cuando la entrada de medicion es 4-20mA.

X"LLLL"

>.<Despues de parpadear 2 veces "ouf - "cuando se excede el rango cero, regresa al modo RUN.

(w] Funcion de monitoreo para valor pico del display
[Modo PA 0: HPEE/ LPEL, PA 2: PEEE]

¥Monitorea el valor max./min. del valor del display con base en el valor del display actual y enseguida muestra los datos
en el modo HPEY, LPEY. del grupo de parametro 0. Ajuste el tiempo de retardo (0 a 30 seg.) en el modo PEEE del grupo de
parametros 2 para evitar el mal funcionamiento provocado por la sobrecorriente o sobrevoltaje inicial, cuando se monitorea
el valor pico. El tiempo de retardo es de 0 a 30 seg. y se monitoreara el valor pico después del tiempo de ajuste. Cuando se
presionan las teclas en los modos HPEF, HPEE del grupo de parametro 0, el modo del parametro 0 inicializara.
XLa funcién de monitoreo no se muestra cuando el tiempo en retraso se ajusta como "00 5"a PEEE del parametro 2.
X Las especificaciones anteriores pueden cambiar y algunos modelos pueden ser i sin previo aviso.
X Siga corr las i y las descripcit de este manual (catalogo, sitio web).

Si es igual 0 menor que el valor de ajuste bajo, la salida LO estara en
ON. Si es mayor que el valor de ajuste bajo la salida GO estara en ON.

() T - i e etvalorde |
t:7.8ms del valor bajo. Si el valor de este display es de "50 10", se calcula Descrpdon | o viocia [, A por3seg. t 213
et —— ¥ {'a.OSms Lote — Ji2ms | 500.04501.0 (valor del display deseadofvalor el display), y chmodo oL [mameco RN e
tw:5 t - ) . .50m.
Datos de saida D Datos C b 2';‘:‘5 — e w:5ms ajsljcs‘tneail valor de correccién 0.998 como / nb.H para mostrar
Reloj Cn- Cn cr | 1b:4.95ms § ajustando el gradiente del va?ra\tt?, ) X Ver '] Funcion de correccion de error”, '] Funcion del
‘ = X o corti gl o bl o e 560% | iy ce e, " Paémeto 2 ara iy o
31.2ms Dato ot X o X o " o . " P i
JI_I }_L ) ) (] Funcion de correccion de gradiente [PA1:! ~5H]
D3 T T Salidai1 2 3 4 5i6 7 8 9 10i11 12131 15116 17 18 19 2 1 2 | Esta funcién corrige el gradiente del valor de preescala y el valor del display. (Figurat)
seral| D2 gl H ; dedatos;DPD C B ADPD C B ADPD C B ADPD C B A D | (Figura 1) El valor de muestreo Y se puede usar como a, B veces contra el valor de ay
de H H H Reloj : g g | L[} | entrada X mediante la funcion de correccion [ nbH]y también se puede usar como funcion & T
digitos D1 H de correccion del valor méx. del display [H-5C]. El rango de ajuste es 0.100 a 5.000 y > lempoa
bo n Dato ! vH H|L[H H HHH|L L L HH| [HHHHH|L] H multiplica el gradiente actual. s Y Tiempo B
A P : H : H w Ej) Entrada: 200mVCC==, Display: 3.000 para MT4Y-DV SBY
H L H L H : : : ST ®Seleccionar 0-1VCC== para entrada de medicion en Parametro 1. S
B—p—1 L L T : H H ' @Especificacion estandar en la entrada: 0-1VCC=y 1000 asi tendra que ser 15000[H-50] < X
Sefial H : : : [y para 1VCC== (entrada) y mostrar 3.000 para 200mVCC= (entrada). Valor de entrada
de L ] ] ] Lote 7 1 : : B H Pero se deshabilita debido al rango de ajuste de 9.999.
dfos| € —=— Display | "‘ H 3 H 8 H f H H ®En este gaso, verifique en la tabla de abajo. Ajustar a | nbHxH-5C = 15.000
D m T T T ] (Ej. de correccion de gradiente)
+El dato se leera cuando el pulso del reloj cambie de alto a bajo. 15000 f--eenmensannnans, Meodode
Display Y 3 4 ! F12000 ajuste  |H-5¢ L-5C |inbH |Nota
s e I No disponible [0000 [1.000 [ —
® Funcién de pre-escala [PA 1:H-50/L-5(] 3 900 9 T80 Toom 2000
Esta funcié tra el ajuste particular (-1999 a 9999) del valor de limite alto/baj g 800 Volr e iy pr o 5000 0000 |3.000
sta funcion muestra el ajuste particular (- a el valor de limite alto/bajo, que a su vez = entrada de medicion A . 5 -
muestra el valor de la entrada de medicion. Si las entradas son '’ 6 'b' y los valores particulares son | £ S0 | / . @ 3750 0000 _|4.000 | 5674 ©! mismo valor del display.
'A’ 6 'B', se mostraran como a=A, b=B, como se ve en las graficas de abajo. e 02040608V ® 3.000 0000 |5.000
Valor del Valor del Valor del Valor el ¥ Valor de entrada
display display & display dii;?l; ye g A . .
ol o B[ TP gl : Vo {22 . @/ Modo pre-ajuste salida [Modo PA 2: oUtE]
A Ly A AR display Valor def]| : Modo |Operacién de salida Descripcion
a a b b B isplay N Y
Valor de entrada Valor de entrada Valor de entrada Valor de entrada Valordeentrada  yValor de entrada HSEE
- L - L5€ H: Histéresis
@] Funcion de mensaje de error >
Display Descripcién Sin salida
HHHH Parpadea cuando la entrada de medicién excede el valor max. permitido (110%)

Si es igual o mayor que el valor de ajuste alto, la salida HI estara en ON.
Si es igual o menor que el valor de ajuste alto, la salida GO estara en ON.

La salida LO esta en ON cuando es igual o menor que el valor de ajuste
bajo. La salida HI esta en ON cuando es igual o mayor que el valor de
ajuste alto. La salida GO esta en ON cuando es mayor que el valor de
ajuste bajo, y menor que el valor de ajuste alto.

La salida LO esta en ON cuando es igual o mayor que el valor de ajuste bajo.
La salida HI esta en ON cuando es igual o mayor que el valor de ajuste alto.
La salida GO esta en ON cuando es menor que el valor de ajuste bajo/alto.

@ Precauciones de uso

. Cumpla las instrucciones en 'Precauciones de uso'. De lo contrario, puede causar accidentes inesperados.

Por favor instale el interruptor de alimentacion o el cortacircuitos con el fin de cortar el suministro de alimentacion.

. Es posible que el valor de visualizacion no se muestre normalmente cuando el producto se enciende con
HOLD / ZERO en cortocircuito.

. Por favor use una linea separada de la linea de alto voltaje o de la de alimentacion con el fin de evitar ruido inductiy,,

En caso de instalar una linea de alimentacion y una linea de sefial de entrada cerca, use un filtro de linea o

varistor en linea de alimentacion y cable blindado en la linea de entrada.

No lo use cerca del equpo que genera una fuerza magnética fuerte o ruido de alta frecuencia.

JRXYNIEN

IS

Conexién con el filtro de linea Conexion con el varistor

Insizle el firo de linea
oer

[«
pHI‘ HI
"o Medidor
p’\a{lr%d;‘ndaonrel 200VCA~ % para panel
LOW ; Low
w

Atierra
Esta unidad se puede utilizar en los siguientes ambientes.
@ Interiores (en condiciones ambientales dentro de 'Especificaciones')
@ 2 grados de contaminacion

o

@Altitud max. 2,000m
@Categoria de instalacion I

wProductos principales

M Sensores fotoeléctricos
M Sensores de fibra ptica
W Sensores para puertas
Area

M Controladores de temperatura

M Transductores de Humedad/Temp.
M Controladores de potencia/SSRs
M Contadores

La salida LO esta en ON cuando es menor con el valor de ajuste menor.
La salida HI esta en ON cuando es igual o menor que el valor de ajuste alto.
La salida GO esta en ON cuando es mayor que el valor de ajuste alto/bajo.

Ld5t

Opera igual con L5 pero la salida LO no opera bajo el valor de ajuste inicial
menor, y estd en ON desde debajo del siguiente valor de ajuste bajo.
Si es mayor que el valor de ajuste bajo, la salida GO esta en ON.

XHSEE/LSEE se muestran de acuerdo al ajuste del modo de operacién de salida, cuando el usuario ajusta
"oFF", no se muestran H5EE /L5
% Solo el ajuste L5t se encuentra dlsponlble en los modelos MT4Y-[-43 y MT4Y-0-44.

l Sensores de proximidad
M Sensores de presion

M Encoders rotativos.

M Conectores/Sockets

W Temporizadores

M Medidores para panel

W Medidores de pulsostacometros
M Unidades de display

mC

Avutonics Corporation

http://www.autonics.com

W HEADQUARTERS:
18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu, Busan,
South Korea, 48002

M interruptores de controlL&mparas/Zumbadores
M Bloque de terminales y cables
M Motores a pasos/ Drivers/Controladores de movimiento

W Paneles Logicos/Graficos TEL: 82-51-519-3232
M Dispositivos de campo - N
WDoyce Not " M E-mail: sales@autonics.com

M Sistemas de marcado laser (Fibra, Cos, Naiyag)
M Soldadura laser/Sistema de corte

DRW170797AD




