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Tipo barrera

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

[m] Especificaciones

[m] Modo de Operacion

Salida NPN BTF1M- BTF1M- BTF30- BTF30- BTF15- BTF15- Modo de .
g | colector abierto | TDTL TDTD DDTL DDTD BDTL BDTD operacion |9t ON Dark ON
°
2 | salida PNP BTF1M- BTF1M- BTF30- BTF30- BTF15- BTF15- Operacion |Luz recibida Luz recibida
colector abierto | TDTL-P TDTD-P DDTL-P DDTD-P BDTL-P BDTD-P del - -
Tipo de deteccion Tipo barrera Tipo reflectivo difuso Tipo supresién de fondo receptor Luz interrumpida Luz interrumpida
Distancia de deteccién | 1m 5a 30mm*' 1a15mm*’ N
Materiales opacos de max Indicador de | o ON
Objeto de deteccion @2mm P *| Materiales translucidos, opacos operacion u -_-_-
(LED rojo) OFF OFF
Materiales opacos de @0.2mm @0.2mm objetos sin
Min. objeto de deteccion @omm P (distancia de deteccion iluminacion
10mm) (distancia de deteccion 10mm) Salida de ON ON
a ~ Max. 20% a distancia de | Max. 5% a distancia de transistor OFF u OFF -_-_-
Histéresis deteccion nominal deteccion nominal

Caracteristicas de
reflectividad
(Error negro/blanco)

Max 15% de distancia de
detecciéon maxima

Tiempo de respuesta

Max. 1ms

Alimentacién

12-24VCC= +10% (rizo P-P: max. 10%)

Consumo de corriente

Max. 20mA (es por cada emisor y receptor de tipo barrera)

Fuente de luz

LED rojo (650nm)

Modo de operacién

Light ON_ [ Dark ON

[ Light ON [ Dark ON

[ Light ON Dark ON

Salida de control

NPN o PNP a colector abierto

‘Voltaje de carga: max. 26.4VCC=

‘Voltaje residual - NPN: max.

1VCC=, PNP: max.2VCC

-Corriente de carga: max. 50mA

Circuito de proteccion contra polaridad inversa,

[m] Precauciones de Seguridad

Circuito de proteccion circuito de proteccion contra sobrecorriente desconecte de la salida
Indicador Indicador de operacion: rojo LED, indicador de estabilidad: verde LED
Conexién Cable saliente

Resistencia de aislamiento | Min. 20MQ (en 500VCC mega)

Fuerza de ruido

+240V de onda cuadrada (ancho de pulso:1us) por el simulador de ruido

X Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacién segura
y adecuada del producto y asi evitar peligros.

xA El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en donde puede
haber peligro.

A Advertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una lesion
grave o la muerte.

A Precaucion Sino se siguen correctamente las instrucciones, puede causar lesiones en la
persona o dafios en el producto.

[ A Advertencia

1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con
magquinaria que pueda causar serios dafios o pérdida econémica sustancial. (e.j. control de
alimentacién nuclear, equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de
combustion, equipos de seguridad, dispositivos de prevencion contra desastres/crimenes,
etc.)

Si no se siguen correctamente las instrucciones puede causar un incendio, lesiones personlaes o
pérdida econémica si no se siguen correctamente las instrucciones.

2. No desarme o modifique la unidad .

Puede causar un incendio.

3. No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada.
Puede causar un incendio.

4. Revise las ‘Conexiones’ antes de cablear.

Puede causar un incendio.

[ A Precaucién |

1. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones.
Puede causar un incendio o dafiar el producto si no se siguen correctamentes.
2. Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos.
Puede causar un incendio.
3. No usar la unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/gas corrosivo, humedad, rayos
directos del sol, calor radiante, vibracion, impacto o salinidad.
Puede causar un incendio o una explosion.

Rigidez dieléctrica

1,000VCA 50/60Hz por 1 minuto

(m] Diagrama de Sincronizaciéon de Operacion

A
Area estable de Alto
luz recibida
Area inestable de ) !
luz recibida Nivel |
deluz | ___ R U S W Nivel de
Area inestable de incidental 1 operacién
luz interrumpida !
Area estable de )
luz interrumpida Bajo
Indicador de ON
estabilidad OFF
(LED verde)
Indicadqude ON
operacion OFF
Operacion |~ (LED rojo)
Light ON
Salida de ON
transistor OFF

% La forma de onda del indicador de modo de operacion y “Salida de transistor” es para el modo de
luz encendida, es operada como reversiva en el modo Dark ON.

(m] Conexiones

oTipo barrera oTipo Reflexion difusa/Tipo supresion de fondo

<Emisor> <Receptor>
Objeto de deteccion
(café) +V (café) +V
12-24VCC ~
(azul) OV

%1: Conexion de carga para Salida NPN
%2: Conexion de carga para Salida PNP

Vibracion 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Choque 500m/s? (aprox. 50G) en cada una direccion X, Y, Z por 3 veces
% !#giir;gén Luz del sol: max. 10,000Ix, lampara incandescente: max. 3,000Ix (iluminacién de receptor)
-g Temp. ambiente -25 a 55°C, almacenaje: -40 a 70°C
< [Huma. ambiente 35 a 85%RH, almacenaje: 35 a 85%RH
Proteccién IP67 (estandar IEC)
Cable: tereftalato de polibutileno, parte de deteccion: polimetacrilato de metilo,
Material soporte: SUS304 (acero inoxidable 304), tornillo: acero carbono, casquillo: SUS304
(acero inoxidable 304)
Cable @2.5mm, 3P 2m (emispr de tipo barre!’a: 02.5m[n, 2P, Zm) 3
(AWG 28, diametro del nticleo: 0.08mm, niimero de nucleo: 19, aislador fuera de didmetro: @0.9mm)
Accesorio i?ﬁfﬁgemdze; ﬁjacic’)n, ‘ Soporte de fijacién, tornillo M2: 2
Certificacion C€
Peso*? Aprox. 98g (aprox. 40g) ‘ Aprox. 70g (aprox. 25g) ‘ Aprox. 70g (aprox. 25g)

X1: Papel blanco sin brillo (50x50mm).

El peso entre paréntesis es sélo unidad de peso.

XLa temperatura y humedad mencionadas en el Ambiente indican un ambiente sin congelacién o condensacion.

[m] Instalacién y Ajuste

Olnstalacién

When using photoelectric sensors closely over two units, it may result in malfunction due to mutual

interference.

When installing the product, tighten the screw with a tightening torque of 0.3 N'm.

%No impacte la unidad con fuertes objetos y no doble mucho el cable saliente. Puede causar dafios en la

funcién de a prueba de agua.

eTipo barrera oTipo reflexion difusa/

Tipo supresion de fondo

4-M2 Grifo x 0.4mm 4-M2 Grifo x 0.4mm

M2 x 4mm M2 x 4mm

(m] Como Especificarlo

[eT][F]l1](m]-{][o][T][L

Salida de
control

[No-marka [ Salida NPN colector abierto |
P

"""""""""""" 1 Emisor
12 iReceptor |
Modo de operacién  [L [Light ON |
D |Dark ON |
Salida
}T ‘Salida de transistor ‘
Alimentacién [D [Alimentacién CC |
T Barrera
Tipo de deteccion
P ' D Reflectivo difuso
B Supresion de fondo
Unidad de distancia de deteccién \No-marka \mm
M |m

Distancia de deteccion

Forma

}F ‘Tipo plano

Modelo I BT
\

Series de sensor
fotoeléctrico

|
|
}Nl’lmero ‘Distancia de deteccion ‘
|

Esta informacion esta destinada para la identificacion de productos de tipo barrera.
(No se necesita hacer referencia al seleccionar el modelo)

X Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden
suspenderse.

XAsegurese de seguir las precaucion escritas en el manual de instrucciones y descripcion
técnica (catalogo y pagina principal).

(@] Dimensiones

oTipo barrera

Ejes
opticos del
emisor

(unidad: mm)
‘“-F —
9
——
15.5
Indicador de Indicador de
operacion estabilidad 3.7 638
(rojo) (verde)
M3

o| ol ©
7| » Ejes dpticos
del receptor
<
Cable @2.5, 2m

N
i

24

3.2
10.3

<Emisor>

oTipo reflexion difusa/

Tipo supresion de fondo

.

M3

Indicador de Indicador de
operacion estabilidad
(rojo) (verde)
h=l=a]
@ \\7 ]
<] o ~ Ejes opticos
N N . del receptor
~
Ejes opticos del receptor

Cable @2.5,

2m

4
Z Y,
LK)
® -
[

F

2-M2

raelany
2.4} }

10.3

X Nota de la supresion de fondo
1)Asegurese de que la parte
lateral de deteccion del
sensor este en paralelo con la
superficie de cada objeto de
deteccion.

L —F

2)Si el objeto de deteccion tiene superficie brillosa o alta
reflexion, el sensor se inclina de 5 a 10° como se muestra
en la figura. Asegurese si el sensor es influenciado por algin
objeto del fondo.

5a10°

[ 1 Objetode deteccion [ Materiales brillosos

3)Asegurese de instalar el sensor en la direccion apropiada tomando en cuenta la direccion de movimiento
de los objetos de deteccion.Tome como referencia las siguientes ilustraciones.

Objeto de deteccion Objeto de deteccion  Objeto de deteccion

)

Movimientos
horizontales

Movimientos
verticales

Movimientos
adelante y atras

oAjuste de ejes opticos
oTipo barrera
Ajuste el emisor y el receptor cada uno de
frente y ajuste: arriba-abajo, derecha-izquierda
después de revisar el indicador de estabilidad
de la operacion del punto.
Fije el emisor y el receptor.
Ajuste 1
Derechallzquierda _

eTipo reflexion difusa/Tipo supresion de fondo
Después de establecer un objeto de deteccion,
fijelo en la posicion de en medio en donde el
indicador de estabilidad se encuentra operando el
ajuste del sensor arr ba-aba{o, derecharizquierda.
Asegurese de que el lado lateral de deteccion o el
sensor se encuentren en paralelo con la superficie
de cada objeto de deteccion.

Ajuste

Ejes opticos

Ajuste Objeto de deteccion
Arriba/
Abajo .
' Ajuste
<Emisors <Receptors | ¥ Arriba/Abajo

[m] Diagrama de Salida de Control de Circuito

Circuito del sensor fotoeléctrico Conexién
_ (café) +V
, © )
Salida Q (negro) Salida N
NPN e 1
.S r 12-24VCC
Colector I
abierto o] Circuito de proteccion 'Y Max. 50mA
=[] contra sobrecorriente
8 desconecte de la salida
&) (azul) OV
Circuito del sensor fotoeléctrico Conexion
< N (café) +V
_ ©
Salida % Circuito de proteccion
PNP € contra sobrecorrente x "
Colector 55 || desoonects de a salida Max. 50mA L 4o4vce
abierto ] _
5 (negro) Salida
o
© (azul) OV i
0
'
'
'

% Si se produce un corto circuito en la terminal de salida de control o si se suministra
alimentacién por encima de los rangos especificados, la sefial de control normal no se emitira
debido al circuito de proteccion contra salida de sobrecorriente.

(m] Precauciones de Uso

1. Seguir las especificaciones dentro de ‘Precauciones de uso’. De otra manera, puede causar
accidentes inesperados.

2. Cuando conecte un relevador CC u otra carga inductiva, remueva los picos usando diodos o
varistores.

3. Use el producto 0.1 seg. después de encendido.
Cuando se use una fuente de alimentacion por separado para el sensor y para la carga, encienda
primero el sensor.

4. La alimentacion 12-24VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2,
dispositivo de alimentacion SELV.

5. Cablear lo mas corto posible y mantener fuera de las lineas de alto voltaje o alimentacién, para
prevenir ruido inductivo

6. Cuando use una fuente de alimentacion conmutada para energizar, fije a tierra la terminal F.G. y
conecte un condensador entre 0V y la terminal F.G. para remover el ruido.

7. Al usar un sensor con equipo que genere ruido (regulador de conmutacion, inversor, servomotor,
etc.), fijar a tierra la terminal F.G. del equipo.

8. Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:

@Interiores (En condiciones de ambiente dentro de las ‘Especifcaciones’)
@Max. altitud. 2,000m

®3 grados de contaminacion

@Categoria de instalacion Il

@] Productos Principales

M Sensores fotoeléctricos
M Sensores de fibra dptica M Unidades de display

B Sensores de puertas H Controladores de sensores

B Sensores de puertas laterales Bl Fuentes de alimentacion

Bl Sensores de drea B Control switches / Lampara / Buzzers
Bl Sensores de proximidad M Bloque de terminales E/S / Cable

M Sensores de presion M Encoders rotativos

M Paneles Logicos/Graficos M Contadores

W Conectores/Sockets B Temporizadores

M Controladores de temperatura M Dispositivos de red de campo
B SSR/Controlador de potencia M Medidores de panel

B Transductores de humedad/temperatural

M Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento

M Sistema de marcado laser (fibra, CO,, Nd: YAG)

M Sistema de soldadura por laser

M Medidores de pulsos(ritmo)/tacémetros

o
Avutonics Corporation

http://www.autonics.com

EMATRIZ :
18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu, Busan
South Korea, 48002
TEL: 82-51-519-3232

B E-mail : sales@autonics.com
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